Spolecénost Routech s.r.0. hyla zaloZena v roce 2012 jako vyhradni zastoupeni vyrobcli FAULHABER a PiezoMotor
pro Ceskou a Slovenskou republiku. Malé stejnosmérné pohony FAULHABER se vyrabi v Némecku a ve Svycarsku,

PiezoMotor ma vyrobu ve Svédsku.

Routech je partnerem v projektech od po€atku pres technické feSeni az po dodani komponent a ozZiveni zafizeni.

>> FAULHABER

DC MOTORY S MECHANICKOU
KOMUTACI

@ Rychlost bez zatéZe je pfimo Umérna
napdjecimu napétf

@ Konstantni pokles rychlosti s narlistaji-
c¢im momentovym zatizenim

o Moment je imérny velikosti proudu pfi
kazdé rychlosti

DC motory se samonosnym vinutim

Samonosné vinuti bez Zelezného jadra

u DC motor(i vyrazng sniZuje jiskieni
kartacli na komutdtoru. To md pozitivni
vliv na Zivotnost komutdtoru a tedy i mo-
toru pfi vysokych rychlostech. U motor(
s kovovymi kartaci jsou mezi lamely
komutatoru umistény kondenzétory, které
jeSté vice snizuji jiskfeni.

Motory maji nizkou hmotnost, vysoky
pomér vykonu k objemu a diky nizkému
momentu setrvaénosti rotoru vysokou
dynamiku.

DC mikromotory

Vélcovy tvar, & 6-38 mm,
kroutici moment
0,11-224 mNm,
rychlost do
24000 ot/min.

Motory s kovovymi kartaci jsou vhodné
pro trvaly chod bez velkého proudového
petizeni. Motory s grafitovymi kart4ci
jsou vhodn@jsi pro Casté rozbéhy, zmény
sméru otdcenf a velké proudy.

DC ploché a prevodové motory

Plochy tvar, @ 15 a 26 mm,
kroutici moment
0,3—100 mNm,
rychlost do

10 000 ot/min.

Motory mohou byt vybaveny integrovanym
enkodérem a prevodovkou s predliohou.
Jsou vhodné pro bateriové aplikace diky
nizkym startovacim napétim, kovovym
kartaglim a vysoké aginnosti.

BLDC MOTORY i

S ELEKTRONICKOU KOMUTACI

@ Zivotnost motoru nenf omezena me-
chanickou komutaci, pouze Zivotnostf
loZisek

@ \/ySSi rychlosti neZ u kartagovych motord

@ Hladky priibh momentu pfi napajenf
sinusovym napétim

@ Vhodné pro trvaly provoz, proménné
rychlosti i servopohony

BLDC motory se samonosnym
vinutim

Nekteré vyhody samonosného vinuti se
uplatni i u BLDC motor(i jako napfiklad
niz3i hysterezni ztréty a kompaktni roz-
méry.

Samonosné 3-fazové vinuti je souCasti
statoru, komutace probihd elektronicky
na zdkladg znalosti polohy magnetu roto-
ru. Informace o poloze magnetu se ziska:

@ 7 prilbéhu indukovaného napéti v neza-
tizené fézi vinuti pfi blokové komutaci

@ z¢ signalli tif digitdlnich Hallovych
sond pro blokovou komutaci

@ ze signalll tff analogovych Hallovych
sond pro sinusovou komutaci.

2-pélové BLDC motory

Valcovy tvar, & 3—44 mm, kroutici
moment 0,02—202 mNm, rychlost
do 100 000 ot/min.

NEkteré motory jsou dostupné ve verzi
pro opakovanou sterilizaci.

4-pélové BLDC motory

Vélcovy tvar, & 22 a 32 mm, krouticf
moment 10—-167 mNm, rychlost do
40 000 ot/min.

Motory jsou dostupné také s integrova-
nym Tizenim rychlosti a polohy.

BLDC ploché a prevodové motory

Plochy tvar, @ 15 a 26 mm, krouticf
moment 0,6—100 mNm, rychlost do
16 000 ot/min.

Motory mohou byt vybaveny integrovanym

enkodérem, prevodovkou s predlohou
a integrovanym fizenim rychlosti.

BLDC motory — penny motor®
Extrémng ] ¥
plochy tvar, +

@ 12216 mm,

kroutici moment 0,16—5 mNm,

rychlost do 40 000 ot/min.

3-fazové vinuti je vyrobeno litografickou

cestou na DPS.

Servopohony

Vélcovy tvar, & 22, 32 a 35 mm, krou-
tici moment 18—96 mNm, rychlost do

12 000 ot/min.

Kompakini, vykonné a robustni servopo-
hony s integrovanym fizenim rychlosti

a polohy komunikuiji pres rozhrani RS232,
CANopen Faulhaber a CANopen.

KROKOVE MOTORY
@ V/ysokd Zivotnost
@ Velky staticky moment

@ VVhodné pro levné polohovani bez
Zpétné vazby

Krokové motory PRECIstep®

Vélcovy tvar, & 6-22 mm, staticky krouticf
moment do 37 mNm. Jedna se o dvoufézo-
vé krokové motory se samonosnym vinu-
tim s 20 nebo 24 plnymi kroky na otacku.

Krokovy motor s dutou hiideli RDM
66200

Plochy tvar, @ 66 mm, priichozi dira
& 40 mm. Staticky kroutici moment
350 mNm, 200 pInych krok( na otdgku.

PREVODOVKY

Vélcovy tvar, & 3—44 mm, trvaly kroutici
moment 0,025—20 Nm, max. vstupni
rychlost 4000—12 000 ot/min. Pfevodovky
jsou standardné doddvdny smontované

s motory.

Pro prenos velkych momentd jsou vhodné
planetové prevodovky, pro menSi momen-
ty je mozno pouZit prevodovky predloho-
vé, které jsou dostupné i jako bezvilové.
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LINEARNI POHYB

Pro realizaci linedrniho pohybu je moZné
transformovat rotatni pohyb na linedrnf

pomoci pohybovych Sroubd nebo pouZit
pfimo linedri motory.

Linearni BLDC servomotory

Tri velikosti motord, sfla 1-9,2 N, rychlost
do 3,2 m/s, zdvih 15120 mm. Robustni
arychlé jako pneumatické systémy, flexi-
bilni a spolehlivé jako elektromechanické
linedrni pohony. Kratkodobg az 3-ndsobné
pretiZiteIné. Motor Ize upevnit bud za tlo,
nebo za magnetickou tyc.

Kulickové pohyhové Srouby

Priruba @& 22 a 32 mm, maximalnf axidl-
ni zatiZeni 475—887 N, délka zdvihu
94—130 mm, tfida presnosti 1 (5 pm).

Kulickové Srouby Ize pripojit k valcovym
DC, BLDC a krokovym motortim.

Metrické Srouby s krokovymi motory

U vSech krokovych motord Ize na vystupni
hiidel umistit metricky Sroub. Axialnf
zatizeni do 35 N, standardng délka Sroubu
7,5-50 mm. Presnost polohovani az 10 pym.

Metrické Srouby s BLDC motory

K BLDC motorlim 0 & 3 a5 mm je mozno
pripojit planetové prevodovky na vystupu
s metrickym Sroubem. AxidInf zatiZenf
2,8—41 N, délka zdvihu 7-10 mm.

SNIMACE

DC a BLDC motory Ize vybavit optickymi
a magnetickymi inkrementalnimi snimaci
nebo magnetickymi absolutnimi snimagi.

Standardni rozliSeni 16—4096 impuls(i na
otdCku, 2 nebo 3-kandlové verze s moz-
nosti negovanych signdld LineDriver.

RIDICi JEDNOTKY

Napdjeci napéti 4-50 V, trvaly proud
az 10 A, 2-nasobny kratkodoby proud.
Jednotky Ize nastavit z PC pomoci SW
FAULHABER Motion Manager.

SC jednotky pro presné fizenf rychlosti

mohou fidit:

@ DC motory bez snimagii nebo s inkre-
mentalnimi snimaci

@ BLDC motory bez Hallovych sond,
s digitdlnimi a analogovymi Hallovymi
sondami nebo s absolutnimi
snimagi.

MC jednotky pro presné Tizeni polohy

a rychlosti mohou Fidit:

@ DC motory s inkrementdlnimi snimaci

@ BLDC motory bez Hallovych sond nebo
s analogovymi Hallovymi sondami.

e linedrni BLDC motory s analogovymi
Hallovymi sondami

U v3ech jednotek Ize nastavit proudové

resp. momentové omezeni.

Komunikace s jednotkami probihd pfes

rozhrani RS232 / CANopen FAULHABER /

CANopen.

+= PiezoMotor

Patentovany princip Piezo LEGS® umoz-
fiuje dosahnout pomoci piezomotor( vel-
mi presného polohovéni v Fadu nanometrd
s okamZitou reakcf a bez viile.

AR AL

Deformace noZicek vyrobenych z piezo-
materidlu je tfenfm prendSena na vystupni
linedrnf nebo rotatni pohyb.

Plsobici sily 6—450 N u linedrnich moto-
rll, kroutici moment az 80 mNm u rotag-
nich motord.

Délka kroku se méni v zdvislosti na veli-
kosti a sméru pdsobici sily. Typickd délka
piného kroku u nezatizeného motoru je

5 pm. Pomoci mikrokrokovanf Ize dosah-
nout rozliseni az 0,3 nm.

Po vypnuti napdjeni pohon drZi polohu
ato i pfi pdsobeni az 90 % sily, kterou
jinak aktivné vyvine.

Pro pfesné polohovani je potfeba pouZit
polohovy snimag.

Motory jsou standardng vyrobeny jako
nerezové, Ize je dodat i ve variantdch pro
vakuum a jako nemagnetické

K dispozici jsou fidici jednotky pro
jednoduché manudlini fizeni i pro presné
polohovdni se zpétnou vazbou s moznosti
aZ 8192 mikrokrokd.
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Evropska kosmicka agentura vsadila
pro.desetiletou vesmirnou pout sondy
Rosetta na motory Faulhaber.

Na palubé modulu Philae je pro ob-
sluhu mnohych zarizeni 14 motorii

Faulhaber s tipravou pro vesmir.

® Routechs.r.o.
Dr. Milady Horakové 185/66
460 06 LIBEREC

g telefon: +420 489 202 971

2 e-mail: info@routech.cz
www.routech.cz
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